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При решении задачи восстановления равновесия для целей магнитного управления на 
начальной стадии разряда в системе управления используются восстановленные данные 
положения плазменного шнура, координаты R и Z. В дальнейшем, на стадиях ввода тока и 
выхода на плато тока система управления контролирует форму плазменного шнура. 

Современная концепция управления формой плазменного шнура сводится к обеспечению 
поддержания программируемых значений для расстояний (зазоров) между последней 
замкнутой магнитной поверхностью плазмы и рядом контрольных точек, расположенных вне 
области плазмы [1].  

В данной работе нейронная сеть используется для восстановления диверторных 
конфигураций плазмы, что расширяет возможности методики изложенной в работе [2]. 

В результате расчёта различных диверторных конфигураций плазменного шнура были 
насчитаны данные сигналов от поясов Роговского, датчиков напряжения обхода (ДНО), 
тангенциальных датчиков формы магнитной поверхности (ДФМП), которые использовались 
при обучении нейронной сети задачам восстановления. 

Создание обучающей и тестирующей выборок для нейронной сети проводилось с 
использованием кода DINA [3]. 

Разработка нейросетевого подхода при восстановлении параметров плазмы широко 
используется на ряде установок [4, 5]. 

В рамках поставленной задачи восстановления были решены следующие задачи: 
Выбор архитектуры и алгоритма нейронной сети для восстановления параметров плазмы, 

используемых в системе магнитного управления; 
Исследование возможности прямого восстановления контролируемых параметров 

посредством нейронной сети; 
Проведено обучение нейронной сети на рассчитанных величинах зазоров между границей 

плазмы и рядом заданных точек, лежащих на внутренней поверхности вакуумной камеры, а 
также на рассчитанных значениях координат пересечения сепаратрисы с поверхностью 
диверторных пластин; 

Проведено тестирования работы нейронной сети при моделировании диверторной стадии 
сценария разряда в токамаке Т-15МД. 
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